
 
Projekta Izp-2018/1-0482 rezultāti 

 

Notikumos sakņota datorredze lauksaimniecības robotiem 
 
Oriģināli zinātniskie raksti, kas publicēti zinātniskos žurnālos, rakstu krājumos vai konferenču rakstu 
krājumos, kuri ir indeksēti datu bāzēs Web of Science Core Collection, SCOPUS vai ERIH PLUS 
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